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Resumo:

Os resultados classicos de existéncia, para prelleta controlo 6ptimo, governados
por sistemas de equacdes diferenciais ordinariaseiiim-se em condi¢cdes de
convexidade que resultam frequentemente muitoeisfide verificar. Apresentamos

uma abordagem geral para este problema, com basénes relaxacdes do mesmo.

Isolamos uma condi¢do suficiente, para a existéheiaolucdes Optimas, que pode ser
verificada em varios contextos. Podemos chegar arasultado de existéncia para

problemas vectoriais, com uma estrutura particulargual a convexidade surge de um
modo inesperada. Por fim, vemos como aplicar estdtado a problemas de controlo e
manobra de veiculos subaquéticos.



